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Resumen

Objetivos: Durante los últimos veinte años la cirugía mínimamente invasiva ha ido ganando
importancia en el campo de la cirugía hepática. El objetivo de la comunicación que se presenta es el
análisis descriptivo de la serie de los primeros 27 casos de cirugía hepática realizados en un centro
universitario especializado.

Métodos: Se expone un análisis descriptivo de una serie de 27 pacientes sometidos a un total de 33
resecciones hepáticas robóticas entre el mes de Abril de 2018 y Junio de 2020, 28 de las cuales eran
de naturaleza maligna. Se realizaron 2 hepatectomías izquierdas, 6 sectorectomías laterales
izquierdas, 9 segmentectomías anatómicas, 9 resecciones limitadas y una periquistectomía.

Resultados: Todas las intervenciones se realizaron en un único centro universitario de tercer nivel
utilizando el sistema robótico Da Vinci Xi. De los 27 pacientes, 20 eran hombres y la media de edad
global era de 57,7 (20-82 años). El tiempo medio quirúrgico fue de 204,7 min (100-265 minutos). El
tiempo medio de clampaje hiliar fue de 41 minutos. No hubo conversiones y la tasa de complicación
postoperatoria fue de una reintervención por lesión de asa por deserosamiento durante las
maniobras de adhesiolisis por vía laparoscópica previas al acoplamiento de los puertos robóticos. No
se ha registrado ningún caso de mortalidad a los 90 días en la serie de casos. La duración mediana
de la estancia hospitalaria fue de 4 días (2-14 días).

Conclusiones: Teniendo en cuenta que la cirugía mínimamente invasiva está siendo cada vez más
aceptada en el campo de la cirugía hepatobiliar, la cirugía robótica tiene el potencial de superar las
limitaciones de la cirugía laparoscópica. En este sentido, los datos aportados sugieren que este tipo
de abordaje es técnicamente eficaz y podría conllevar beneficios clínicos.
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