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La cirugı́a robótica se implementa también en la cirugı́a de la

obesidad y metabólica. Presentamos el caso de una paciente

con un IMC de 58, tras reganancia ponderal posterior a un

Sleeve gástrico, a la que se le realizó un bypass duodeno ileal

con anastomsosis ú nica (SADI) totalmente robótico sin

complicaciones postoperatorias. Con ello queremos constatar

la eficacia como técnica de rescate del SADI y las ventajas que

presenta el uso del robot para llevarlo a cabo facilitando la

técnica quirú rgica gracias a la plataforma robótica y sus

ventajas particularmente demostradas en la técnica utilizada

en nuestro centro.

Anexo. Material adicional

Se puede consultar material adicional a este artı́culo en

su versión electrónica disponible en doi:10.1016/j.ciresp.

2019.05.013.
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